
 العمل  عن كاهل العامل و توفر لهآلات ترفع أعباء   في مجال المهن  ظهرت :  الــــتقديــــم    

   آلة ثني أوتوماتيكيةهي  الرسم الموالي المنتج المبين في ، نتج و تضمن جودة الم الحماية والراحة    

              .د ـــــعــُــفيها عن ب  م  ـــّــــكـــَـيــتُح     

 

 

 

 

 

 

 

 

              و إتمام مكوّناتها و عدم التلاعب في  آلة  الثني الأوتوماتيكية ضمان جودة    1ـةــلـــيـمـتـــعـ   
 كراس الشروط الوظيفي: تعاقدية هي    يتطلب تحرير وثيقة   على الوجه الأكمل اهــعــنــص    

 . ناصر التي   لا   توجد    في كراس الشروط الوظيفي  التالية    الع بين  الأمثلة أشطب من     

 الأمــــثــــلـــــة    
  -العرض       –تقديم عام للمنتج   -التعبير عن الحاجة     -رسم للمنتج      -دليل استعمال       -إطار الصنع    

 الخدماتوظائف  خاصياتالطلب ـــ  تحديد    -وثيقة المصادقة على المنتج     -التعبير الوظيفي  

       

   لآلة ر الوظيفي أكمل رسم أداة التعبي  أتأمل الجدول في الصفحة الثانية ثم أ  ــ  : 2تـــعــــلـــيـمــة    

         .الثني الأوتوماتيكية بما يناسب  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 الــقــطـــعــة يــنــثـالــة آل

 آلة الثني الأوتوماتيكية

 الــعــامــل

الــتـــيــّار 

 الكهربائي

 الــلــدائـــــن

 الــحــراريـة

 الــطــاولـــة

 جهـاز الـتـحـكـم

 عـــن بــعـــد  

 

1.1 

 الــحــمايــة

 الــثــمــن

1وت  
 5و ت
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 .في الجدول الموالي   ةلثني الأوتوماتيكيأتمم صياغة وظائف الخدمات لآلة ا  ب  ــ  

 اكمل جدول خاصيات وظائف الخدمات مُــسـتعــيــنا  بالمعـلــومات الـتالـيــة   ج ــ   

   ـــ  ــ المساحة عملة ـ الشدة ـــ الوزن  الحرارة ـ السعرــ المسافة ـ المواد المست:  المعايير

 . ــ  مدة الاستعمال    الجهد           

 0010إلى    10من ــ   A1.5د ــ   011ـ   0210إلى  10ــ  من  V 221م  ــ 01:  مستوى المعايير

  .كلغ  ــ  احترام الموصفات 21ــ   50ْــ    ²صم0211 سنوات  ــ 01                         

 الوظيفة                      الرمز

                   (1.5) 

 المعيار 

   (1.25) 

 مستوى 

 المعيار

 الليونة 

 العامل......................................تمكن آلة  ور

 ....................................................من  

................ ...............   010 ± 

 ±سنة  0  .............. ................

 ±  50  .............. زاوية الثني

 ................................................تشتغل  0وت

..................................................... 

................ ..............   V 5 ±   

................. ............... A2 .1± 

 ..................................................... 2وت

.................................................... 

  ±  ²صم 5 ............... .................

   ±كلغ  1.5  ............... .................

 ± د  21 ............... ................. يـكــون ثــمــن آلــة الــثــني الأوتوماتيكية مناسبا 3وت

 .....................................يمُكن التحكم  في  4وت

...................................................... 

 ±م  0 ............... ................
 ±  50  ..............   زاوية التأثير

 .............................. ................. تــُوفر آلة الثني الأوتوماتيكية الحماية لـمـستعـمـلـيــها 5وت

 يجب   يقوم العامل في المصنع بعدة عمليات تقنية و لتأدية واجبه على الوجه الأكمل   ـ أ  3ـلـــيـمــةتـــعــ 

 .لكل عملية  و الأدوات المناسبة التالي  ذاكر اسم المادة الجدول أكمل . أن يكون على دراية بتفاصيلها     

 

 مادة القطعة العملية الصورة الرقم
 الآلة  أو الأدوات

 المناسبة
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 ثني القطعة

 بالتسخين
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 ثني القطعة بدون

 تسخين
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 تشكيل القطعة
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  لاستعمال    مجالااذكر .   مختلفةيستعمل الإنسان  في حياته اليومية أدوات صُــنعت  من مواد  ب ــ 

 : ةـــيــالـــــــتـــن  الــــــــدائــــــلــال   

  ّدةالــلدـائــن الــمــتــصـلــ  ....................................       المواد المطاطية....................................... 

   (  ........................النوع  الخاسي )  المواد الرغوية        اللدائن الحرارية....................................... 

   ( ..............................................................الــنــوع الــقــابــل لـــلانــثــنــاء )ة الــمـواد الــرغــويــ 

   لة الثني الأوتوماتيكيةإن مبدأ التحكم عن بعد  يعتمد  على جهازين  مثلما هو الحال  في آ :  4ـيـمــة تـــعــلـ    

 .الجهازين بشكل مختصر ومبسط  ــ0يدارت ن ، الرسمان المواليان  يمثلا م عن بعدبواسطة جهاز  تحك التي يتحكم فيها  

                           رمز الــصمام تياري  2و إلى الدارة رقم  للأشعة تحت الحمراء باثـرمز الصمام ال 0إلى الدارة رقمأ ـ  أضيف      

    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

          ........................................                             ....................................... 

             
 .اســمـــها   من الدارتين السابقتين  ارةب ـ  أكـــتــب تــحـــت كـــــل د       

 .و أذكر  تحت كل رمز  اسمه  ول التاليبينة  في الجدــُأتعرف إلى الرموز المــ  ج  
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